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Introducéao

Neste trabalho desenvolveu-se um kit didatico para
construcdo de um veiculo aéreo nao tripulado do tipo
qguadricoptero (Drone) para fins educacionais nos
laboratérios do IFG. Para tanto, realizou-se a escolha
seletiva de componentes eletrbnicos, visando
acessibilidade e baixo custo, compativeis com o
controlador Arduino e sua linguagem baseada em
C++; a construgdo de um prototipo de quadricéptero
que voe e se estabilize por meio de sensores mais
microprocessadores, controlado por radio; além de
um estudo e testagem dos componentes do protétipo
em conjunto como o sistema processador, sensores,
motores, baterias e demais.

Metodologia

A pesquisa baseou-se numa reviséo bibliografica e de
comparacao de materiais e componentes disponiveis
comercialmente. Aproveitando ainda a montagem do
controle, modelagem e impressdo 3D do frame,
montagem eletrénica, montagem mecénica, projeto e
prototipagem da PCI, realizada na pesquisa anterior
(Figura 1). As caracteristicas dos componentes
analisadas foram: acessibilidade, viabilidade de
fabricac@o ou aquisi¢éo, baixo custo, menor massa e
grau de dificuldade de operacéo.

Resultados e Discussao

Os resultados dos estudos e comparacdo dos
componentes apresentados, incluem uma selecdo de
componentes sugeridos para utilizacdo nos Kits
didaticos: sensor de altitude: sensores de pressao
atmosférica, BMP280; Sensor de distancia: Sensores
ultrass6nicos, HC-SRO04, utilizados para medir a
distancia entre o drone e objetos proximos, Uteis para
evitar colisbes e implementar recursos de desvio de
obstaculos; sensor de temperatura, DS18B20,
utilizados para medir a temperatura ambiente; sensor
de aceleragéo e giroscépio MPU-6050, utilizados para
medir a aceleragdo linear, giro e a orientacdo do
drone, essenciais para a estabilizacédo do voo.

Figura 1. Prot6tipo do Drone.

Conclusodes

Neste trabalho abordamos a parte tedrica e
melhorada do projeto de kit educacional para
construcéo de drone nos laboratérios do IFG realizado
anteriormente com o objetivo de torna-lo mais
elaborado, didéatico e rico de informacgdes. Levando
em consideracdo a aplicagdo do projeto em sala de
aula, utilizou-se de materiais acessiveis, e
compativeis, com o drone projetado. O kit educacional
visa amplamente conjuntos de pecas e instrucfes
para estudo e montagem de um drone.

Sugestbes de melhorias para tornar o projeto mais
complexo e estruturado, para auxiliar em atividades
praticas e tedricas. Foi desenvolvido uma grande
pesquisa de materiais, drones, placas sensores e
melhorias importantes para o projeto. Este trabalho foi
muito importante para 0 meu conhecimento pessoal,
e espero que seja (til para outros alunos, e projetos
futuros.
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