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Introducéao

A pesquisa aqui apresentada visa preencher uma
lacuna importante no campo da educagéo
tecnoldgica, proporcionando aos estudantes de nivel
médio e técnico a oportunidade de explorar e
compreender os conceitos fundamentais da robética
de forma pratica e acessivel. Através do
desenvolvimento de um rob6 do tipo delta e um bracgo
robotico de baixa complexidade, este projeto busca
ndo apenas fornecer as ferramentas necessarias para
a construgdo fisica desses sistemas, mas também
promover um profundo entendimento tedérico por meio
de documentagdo clara e instrutiva.

Metodologia

No desenvolvimento dos rob6s Delta e do braco
robotico para fins educacionais, seguimos um
processo metodolégico bem definido. Inicialmente,
realizamos a sele¢do criteriosa dos componentes e
materiais, levando em consideracédo a disponibilidade
no mercado nacional e a relacdo custo-beneficio. Em
seguida, elaboramos o projeto mecénico e eletrénico
dos rob@s, utilizando software de desenho assistido
por computador (CAD) para modelagem 3D e
desenvolvimento do circuito eletrénico para o controle
dos servos motores. A montagem dos robds foi
realizada conforme as especificacbes do projeto,
seguida por testes para garantir o bom funcionamento
e confiabilidade do protétipo. Essas etapas
proporcionaram uma base solida para o
desenvolvimento bem-sucedido de um protétipo de
robé educacional, que podem ser utilizados para
facilitar o aprendizado pratico e o entendimento dos
conceitos de robdtica.

Resultados e Discussao

As partes mecanicas do prototipo foram impressas em
impressora 3D e o circuito eletrdnico baseado em
Arduino e Servo Motor SG90. O bracgo robdético foi
validado em tarefas de movimentacao e manipulacéo,

proporcionando uma plataforma interessante para o
aprendizado pratico de robética.

Figura 1. Prot6tipo de Brago Robético

Conclusoes

Este projeto apresenta uma alternativa para a
democratizacdo da educacao em roboética e em temas
correlatos, tornando-os mais acessiveis e
envolventes. Ao promover a compreensao pratica e a
aplicagcdo de conceitos tecnoldgicos, esperamos que
este trabalho inspire futuros técnicos a abracarem a
robotica como uma ferramenta poderosa para a
resolucdo de problemas e criacdo de solucdes
inovadoras. Com isso, fica a contribuicdo desta
pesquisa um kit didatico para capacitacdo de
profissionais e também uma ferramenta para auxiliar
a resolucdo de desafios da robdética industrial.
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