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Introducio

Em produgbes industriasis ha uma grande
dependéncia de motores para diversas aplicagbes
em varias etapas de fabricagdo, e grande parte
desses processos se torna mais eficiente ou é
necessario o controle preciso da velocidade
desses motores.

Proveniente da consolidagdo da eletronica de
poténcia nas industrias, € possivel o controle da
frequéncia de um motor através de conversores
CC/CA, onde a frequéncia é demandada a partir
da légica de programagdo de um drive para o
acionamento da maquina de corrente alternada.
Dessa forma este projeto se dispde a construir um
driver de baixo custo para ser implementado em
controle de motores de corrente alternada de
indugdo com um custo abaixo dos oferecidos no
mercado.

Metodologia

Para o desenvolvimento do driver de acionamento e
controle escalar de velocidade de motores trifasicos
a indugéo foram utilizados:

. Hardware: Mdédulo IGBT FP100R12KT4
incluso nele a ponte retificadora e ponte
inversora, Gate driver [R2130 para
condicionar o sinal para 15V e para realizar
o circuito de Bootstrap, o Arduino Nano
utilizado para a programacdo do drive,
possibilitando a criagao de sinais PWMs.

« Para a programacéao do drive foi utilizado a
plataforma do Arduino IDE.

« O protétipo do projeto foi realizado no
software Proteus, para o desenvolvimento
do esquematico e da placa de circuito
impresso.

Resultados e Discussao

O drive desenvolvido utilizando controle em malha
aberta, possibilita impor ao motor tensdo e
frequéncias variadas, sendo a variacdo de
frequéncia de 0 até 60Hz. Onde essa tensdo é
variada por um poténciomentro. Abaixo nas figuras

1 e 2 é possivel ver o esquematico do protétipo e a
visédo 3D.

Figura 1. Esquematico do protétipo desenvolvido.

Figura 2. Visdo 3D do protétipo desenvolvido

Conclusoes

Para a realizagdo deste trabalho foram realizados
estudos sobre dispositivos inversores de frequéncia,
seu funcionamento, também foram selecionados os
componentes que atendiam o0s quesitos para
manter um baixo custo de desenvolvimento.
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