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Introducéo

A insercdo das atividades tecnoldgicas praticas e
atualizadas no processo de ensino-aprendizagem
muitas vezes esbarra em dificuldades financeiras e
técnicas. Tendo em vista este cenario, no projeto de
pesquisa proposto desenvolve-se um kit didatico
para viabilizar, dentro dos laboratérios do IFG, o
estudo de drones radio controlados capazes de
levantar voo verticalmente e se locomover
triaxialmente no espaco. Para tanto, o protétipo é
composto fundamentalmente por estrutura mecénica
leve; motores compactos; hélices; bateria; emissor e
receptor de radio; microcontrolador e sensores de
giro e aceleracdo. A pesquisa aborda o
desenvolvimento de kits montagem de drones
educacionais de baixo custo, baseado em software
livre e hardware com disponibilidade nacional para
auxilio de aprendizado nas disciplinas tais como
eletrbnica, mecanica, sistemas embarcados, e
computacado dos cursos técnicos do IFG.

Metodologia

Feito a revisdo bibliografica e a selecdo dos
componentes, seguiu-se 0s passos: montagem do
controle, modelagem e impressdo 3D do frame,
montagem eletrénica, montagem mecanica, projeto e
prototipagem da PCI, programacao do
microcontrolador, testes de validagdo e analise dos
resultados.

Resultados e Discussao

A partir da metodologia, desenvolveu-se todo o
projeto, salvo algumas modificagbes na placa
principal do drone. Primeiramente, foi montado o
controle do drone, no qual todos os componentes
foram fixados numa placa universal e ligados com
jumpers. Com isso, construiu-se um controle radio de
baixo custo, com circuito exposto de forma
visualmente didatica. O segundo resultado, foi o
frame do drone modelado e impresso em 3D,
impresso em PLA e TPU. Respectivamente,
selecionamos o material PLA por ser um plastico de
facil impressao, leve, resistente e de facil aquisigdo.
Ja o TPU possui um diferencial, por ser um material
flexivel agrega a vantagem de amortecimento de
impactos no corpo do drone. Na montagem eletrénica
dos ESCs, soldou-se os componentes SMDs em

placas pequenas para organizar a disposicdo da
massa no frame. Continuando a fase de
prototipagem eletrénica, foi montada a placa do
circuito principal. Esta, inicialmente, foi projetada
como placa. Entretanto, modificou-se essa etapa da
metodologia, pois concluiu-se que a placa universal
teria varios pontos passiveis de curto-circuito. Com
isso, utilizando o software Proteus, projetaram e
desenvolveram a placa de circuito impresso (PCI).
Logo, para testar o circuito como um todo, ligamos os
terminais principais do circuito numa fonte de
bancada para verificar se havia fuga de corrente e/ou
outro possivel curto. No teste simultdneo dos
motores, notou-se uma fuga de corrente e
desaceleracdo da rotagdo dos motores. Apds testes
de continuidade localizamos o problema na prépria
placa controladora arduino, que, possivelmente, foi
danificada durante os varios testes de ESCs.

Conclusoes

Portanto, neste trabalho concluimos que as maiores
evolucdes apresentadas no projeto foram: a selecao
dos componentes de fécil aquisicdo e manuseio, de
forma que fossem compativeis e funcionassem em
conjunto interligados pela placa de circuito impresso;
os frames modelados e impressos em diferentes
materiais; e o desenvolvimento da prépria placa de
circuito impresso (PCI). Por fim, foi possivel validar o
funcionamento dos motores em conjunto com o
Arduino.
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