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Introducéo

O acionamentodo motor de indugao trifasico (MIT)
através do controle vetorial tem sido amplamente
utilizado. Para tanto, diferentes métodos podem ser
aplicados, destacando-se os métodos direto e
indireto. Na técnica direta € necessario conhecer o
conjugado eletromagnético, que pode ser obtido a
partir de sensores acoplados ao eixo do motor ou até
mesmo estimados através das grandezas terminais
da maquina [2]. A utilizagdo dos sensores acoplados
ao eixo dos MIT’s encarece o sistema, alémde serem
muito sensiveis. Face a importancia do tema, este
trabalho analisa o comportamento do MIT através da
utilizacdo da técnicade estimativa do fluxo rotérico e
do conjugado eletromagnético. Para isso, emprega-
se 0 modelos de corrente e velocidade, nominado de
i-w e de tenséo e corrente, chamado de v-i.

Metodologia

Visando avaliar as grandezas da maquina, a
metodologia empregada se constituiu basicamente
de: Desenvolvimento do modelo matemético do MIT;
Estudo e implementagdo computacional da técnica
de controle vetorial indireto e direto; Testes
computacionais, utilizando como grandezas as
tensdes, correntes e velocidade da maquina [1 e 2]
(métodos v-i e w-i).

Resultados e Discussao

Foram aplicados degraus de carga e testes de
aceleracdo e desaceleracdo a maquina. Os
resultados das simulagbes sdo mostrados nas
Figuras 1, 2 e 3. A figura 1 mostra o diagrama
implementado no simulink. A estratégia é bastante
dindmica e permite a visualizacdo de todas as
formas de onda. A figura 2 mostra, no lado superior,
a tensdo entre as fases “a” e “b” (Vab), As correntes
da maquina sdo mostradas ao centro e o conjugado
eletromagnético € mostrado no lado inferior. As
estratégias implementadas permitiram a estimativa
do cojugado e do fluxo sem o uso de sensores

acoplados ao eixo ou o0 uso de bobinas exploratrizes.
O controle vetorial se mostrou eficiente, na medida
que manteve o valor da velocidade no valor de
referéncia predeterminado. A utilizacdo destas
estimativas proporcionou um aperfeicoamento no
acionamento do MIT, melhorando sua eficiéncia e
trazendo uma alta performance.

Figura 1. Simulac&o implementada no Simulink
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Figura 2. Tenséo, Corrente, Velocidade e Conjugado
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