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Introdução 

O acionamento do motor de indução trifásico (MIT) 
através do controle vetorial tem sido amplamente 
utilizado. Para tanto, diferentes métodos podem ser 
aplicados, destacando-se os métodos direto e 
indireto. Na técnica direta é necessário conhecer o 
conjugado eletromagnético, que pode ser obtido a 
partir de sensores acoplados ao eixo do motor ou até 
mesmo estimados através das grandezas terminais 
da máquina [2]. A utilização dos sensores acoplados 
ao eixo dos MIT’s encarece o sistema, além de serem 
muito sensíveis. Face à importância do tema, este 
trabalho análisa o comportamento do MIT através da 
utilização da técnica de estimativa do fluxo rotórico e 
do conjugado eletromagnético. Para isso, emprega-
se o modelos de corrente e velocidade, nominado de 
i-w e de tensão e corrente, chamado de v-i.  

Metodologia 

Visando avaliar as grandezas da máquina, a 
metodologia empregada se constituiu basicamente 
de: Desenvolvimento do modelo matemático do MIT; 
Estudo e implementação computacional da técnica 
de controle vetorial indireto e direto; Testes 
computacionais, utilizando como grandezas as 
tensões, correntes e velocidade da máquina [1 e 2] 
(métodos v-i e  w-i).  

Resultados e Discussão 

Foram aplicados degraus de carga e testes de 
aceleração e desaceleração à máquina. Os 
resultados das simulações são mostrados nas 
Figuras 1, 2 e 3. A figura 1 mostra o diagrama 
implementado no simulink. A estratégia é bastante 
dinâmica e permite a visualização de todas as 
formas de onda. A figura 2 mostra, no lado superior, 
a tensão  entre as fases “a” e “b” (Vab), As correntes 
da máquina são mostradas ao centro e o conjugado 
eletromagnético é mostrado no lado inferior. As 
estratégias implementadas permitiram a estimativa 
do cojugado e do fluxo sem o uso de sensores 

acoplados ao eixo ou o uso de bobinas exploratrizes. 
O controle vetorial se mostrou eficiente, na medida  
que manteve o valor da velocidade no valor de 
referência predeterminado. A utilização destas 
estimativas proporcionou um aperfeiçoamento no 
acionamento do MIT, melhorando sua eficiência e 
trazendo uma alta performance. 

Figura 1. Simulação implementada no Simulink 

Figura 2. Tensão, Corrente, Velocidade e Conjugado 
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