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Introdução

Aeromodelos, representações em escala de aeronaves
controladas remotamente, desempenham papéis cruciais
em diversas áreas, como monitoramento e agricultura. No
entanto, seu alto consumo de energia gera custos elevados
e impactos ambientais.

Este estudo visa otimizar a eficiência energética desses
dispositivos por meio da análise de diferentes configura-
ções de hardware. Os objetivos específicos incluem a facili-
tação de atividades práticas no ensino, a criação de propos-
tas para o planejamento de aulas de Automação, a monta-
gem e calibração dos aeromodelos, o desenvolvimento de
técnicas de estabilidade e a otimização de hardware.

Metodologia

A metodologia envolve testes em motores brushless de
aeromodelos, avaliando corrente elétrica, operação do mo-
tor, tensão e empuxo. Os testes ocorrem em bancada adap-
tada, controlada por microcontrolador e alimentada externa-
mente. Diferentes motores e hélices são comparados, com
a melhor combinação implementada em aeromodelo para
pesquisas futuras.

Resultados e Discussão

Os testes abrangeram diversas configurações de moto-
res e hélices em ambiente de bancada. Os motores BLDC
A2212/13T e DJI 2212 foram avaliados quanto a empuxo,
corrente, tensão e potência elétrica em várias combinações
de hélices.

Os resultados indicaram que a hélice 10×4.7P teve o me-
lhor desempenho com o motor A2212/13T, enquanto a hé-
lice 10×4.5R destacou-se com o motor DJI 2212, devido à
relação empuxo-potência. Optou-se pelo motor A2212/13T
com hélice 10×4.5R no aeromodelo com resultados ilustra-
dos na Figura 1.

Figura 1: Resultados de empuxo, corrente e potência utilizando o motor
A2212/13T e hélice 10×4.5R.

O motor possui aproximadamente 600g de empuxo com
consumo de aproximadamente 100W em operação de pico,
resultando em 20 minutos de autonomia com bateria de 3
células e 3Ah. Esses resultados são essenciais para apli-
cações práticas como monitoramento e entrega de cargas
leves.

Conclusões

Os experimentos revelaram combinações eficientes de
hardware, promovendo maior sustentabilidade e eficiência
energética. Esse avanço tem implicações não só no aero-
modelismo, mas também em aplicações aéreas de baixo
consumo energético, contribuindo para o desenvolvimento
de aeronaves sustentáveis e econômicas.
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