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O presente projeto de pesquisa, desenvolvido no Instituto Federal de Goias, justificou-se pela
necessidade de criar e implementar metodologias inovadoras para o ensino médio-técnico,
com especial atencdo a robdtica industrial, visando aproximar a teoria da pratica em um
campo de grande relevancia tecnoldgica. O objetivo geral consistiu em desenvolver um braco
robotico educacional de baixo custo, utilizando componentes acessiveis no mercado nacional,
como Arduino, servo motores MG996 e pecas impressas em 3D. Os objetivos especificos
incluiram a continuidade de uma iniciativa anterior, aprimorando a aplicacdo pratica em sala

de aula, validando sua eficacia como ferramenta de ensino, e propondo melhorias na versao



existente, além de estimular a autonomia dos estudantes e prepara-los para futuros projetos
independentes. A metodologia seguiu as etapas de problematizacdo, analise, definicdo do
problema, anteprojeto e geracdo de alternativas, avaliacdo e escolha, culminando na
apresentacao do projeto. Este processo envolveu o levantamento de informagdes sobre robds
manipuladores e estudos de referéncias em robdtica educacional, seguido pelo
desenvolvimento de propostas de design, projeto do sistema eletrénico e software de controle
em C++. A validacdo do protétipo foi realizada através de testes praticos, com a materializacdo
da estrutura fisica por impressdao 3D e programac¢do para controle de movimentos. Como
resultado, o desenvolvimento do braco robético educacional proporcionou avancos técnicos e
pedagdgicos significativos. A utilizacdo de componentes de baixo custo demonstrou ser uma
solucdo viavel para a criagdo de um protdtipo funcional, capaz de realizar movimentos
coordenados, confirmando a eficicia do projeto na materializacdo de conceitos de automacao
e robdtica. A experiéncia pratica em laboratdrio validou seu potencial de replicagdo em sala
de aula e contribuiu para o desenvolvimento de competéncias essenciais em programacao,
eletrénica e prototipagem, democratizando o acesso a robética e incentivando a inovagao no
ensino técnico. Em conclusdo, o projeto ressaltou a importancia fundamental do ensino de
robética no IFG, proporcionando aos alunos uma vivéncia pratica no desenvolvimento de
tecnologias, integrando conhecimentos tedricos e praticos. Esta iniciativa, fomentada pelo
PIBIC/CNPq, ndo apenas conferiu aos participantes habilidades técnicas valiosas em
programacao e eletrénica, aplicaveis em diversas esferas académicas e profissionais, mas
também se consolidou como uma ferramenta eficaz para estimular a aprendizagem ativa e

continua dos estudantes.
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